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Pokyny pre 3D zariadenie na nastavenie vSetkych Styroch kolies

2.1 Pokyny na in3talaciu hardvéru pre 3D zariadenie
2.1.1 Poziadavky na pracovné prostredie zariadenia
2.1.1.1 Zariadenie nepouzivajte v zapradenych priestoroch. UdrZujte pracovny priestor a zariadenie v istote.
2.1.1.2 Zariadenie neskladuijte ani nepouzivajte na miestach, kde sa hromadi chemicky dym.
2.1.1.3 Zariadenie nepouzivajte na miestach s vyraznymi vibraciami.
2.1.1.4 Vyhnite sa silnému ruseniu svetlom.
2.1.1.5 Pouzivajte jednofazové napajanie 220 V striedavého prudu. Pouzivatelia musia mat k dispozicii dvojfazové
trojvodiCové napdjanie striedavym prudom a zabezpedit' stabilné napétie a spolahlivé uzemnenie.
2.1.2 Konstrukéné poZiadavky na priestor pracovnej zény zariadenia na nastavenie geometrie kolies
2.1.2.1 Minimalny priestor pracovnej zony zariadenia na nastavenie geometrie $tyroch kolies musi byt 6800 mm x

4000 mm x 3000 mm, ako je znazornené na nasledujicom obr.
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Obr. 2-2

(Poznamka: Na tomto obrazku je ako priklad uvedena noznicova plosina.)

2.1.3 Poziadavky na vyrovnavaciu plosinu

Bezna platforma na vyrovnavanie Styroch kolies zahffia: nozZnicovu zdvihaciu ploSinu na vyrovnavanie,
Stvorstipovy zdvihak, drahovu strojovi stpravu, priekopu atd. Vyzaduje si vysoku presnost pri vyrovnavani. Preto
je potrebné pri vystavbe zakladov zdéraznit’ nasledujuce body:

2.1.3.1 Hrubka betdnu zakladov nesmie byt mensia ako 180 mm;

2.1.3.2 Je potrebné ponechat priestor pre zadnu ¢ast valca zdvihacieho zariadenia s beznou drahovu;

2.1.3.3 okolo zdvihaka je potrebné ponechat dostatoény pracovny priestor: minimaine 1 000 mm a 750 mm;

2.1.3.4 Venujte pozornost avej a pravej instalacnej polohe elektrickej rozvadzacovej skrine zdvihaka;

2.1.3.5 Ci sa elektricka rozvadzagka nachadza v ramci vzdialenosti uvedenej na vykrese (ak je vzdialenost vaésia, je
potrebné prediZit olejové a vzduchové potrubia);

2.1.3.6 Smer néajazdu vozidla na in3taladny zaklad; a

2.1.3.7 Stredova vzdialenost medzi dvoma kolesami musi byt priblizne 1400 mm, £50 mm.

2.1.4 Relativna poloha stipovej videokamery a plosiny zdvihaka 3D zariadenia na nastavenie geometrie Styroch kolies

2.1.4.1 Aby sa zabezpedilo lepSie zorné pole videokamery, je potrebna spravna vzajomna poloha medzi objektivom
kamery a zdvihacou plosinou, medzi stipom a plo&inou. Vzdialenost medzi objektivom a zdvihacou ploginou musi byt v
rozmedzi 1,8 az 2,5 m a vyskovy rozdiel od povrchu vyrovnavacej ploSiny po stred kamery sa musi udrzat v rozmedzi

0,8 az 1 m. 2.1.4.2 Klasifikacia zariadeni na vyrovnavanie kolies (ako je znazornené na nasledujucom obrazku)
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Rozsah a presnost

Merané hodnoty — predna naprava

Rozsah merania

Presnost merania

Celkové sbihanie -3° az +3° +2'
Skoncovanie -1°30" az +1°30’ +1'
Maximalny uhol nato¢enia kolesa -50° az +50° +30'
Odklon -10° az +10° +2'
Sklon ¢apového ¢apu -23° az +23° +6'
Predny sklon -20° az +20° +6'
Posun -70 az +70 mm +2 mm

Merané hodnoty — zadna naprava

Rozsah merania

Presnost merania

Celkové sbihanie -3° az +3° +2'
Skoncovanie -1°30" az +1°30’ +1'
Odklon -10° az +10° +2'
Posun -99 mm az 9 mm +2 mm
Uhol posuvu -70 az +70 mm +2 mm
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Electric movable post Mechanical part diagram

proximity switch
slider component

. sensor block

transfer block

- control panel
- control box

beam component
weights component

- steel rope

motor installation board

- driving wheel

motor axis fixing set
decorative main body
decorative sub body
stepper moter
motor gasket

- guide wheel

guide wheel support axis
guide wheel installation base
M4 'inner hexagon rustless screw
M6 snap head rustless screw

M6 inner hexagon rustless screw
M5 jackscrew

M6 T bolt

M4 snap head rustless screw
proximity switch plug

M4 snap head rustless screw

M8 rustless cap nut

M3 rustless screw

M3 hexagon copper screw

M8 outer hexagon screw

M6 flange nut

Obr. 2-49 (suvisiaci obr. 1 v kapitole 2 — RozloZenie stipov)
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Obr. 2-50 (suvisiaci obr. 2 v kapitole 2 — Schéma uzemiiovacieho vodi¢a)

Uvod do tlagidiel:
Ukonc&enie programu;

Pomoc k softvéru;

0
F4
9,
Nastavenie systému so vSetkymi roznymi funkciami vykonavanymi tymto tlacidlom;
ESC

Vymazanie poslednych meracich udajov a spustenie nového merania;

Spustenie nového merania alebo pokraovanie v predchadzajucom merani pri otvoreni nového

INv=nio

3D wheel Alignment System C"‘n"“ i

c »

Esc ENTER

Hlavné rozhranie

3.3.1 Meracie funkcie

i
Kliknutim n na hlavnom rozhrani, aby ste spustili nové meranie na dalSom rozhrani;
Uvod do tlacidiel:BEEEM 7orné pole kamery na kontrolu, & kamera funguje normalne alebo &i sa cielova doska

nachadza v zornom poli kamery;




Ndvod na pouZitie — Aligner Invento XV

Pridat’ klienta alebo vybrat existujiceho klienta;

Kontrola stavu vozidla na vykonanie niektorych relevantnych kontrol vozidla pred nastavenim; Vyber

modelu vozidla na vyber typu vozidla, ktoré sa ma nastavit;

Kompenzacné meranie tlaCiaceho vozidla na u€ely merania tlaciaceho

vozidla; Meranie Capu pre meranie ¢apu po posunuti vozidla;

BEEHEER

Rozhranie na zobrazenie vysledkov merania pre Specifické meranie prednych a zadnych kolies;

=
)
vy
'’

RozsSirené funkcie na vykonavanie dalSich merani.

©

_____ mky: Vsetky funkcie je mozné preskocit a prejst priamo k dal$ej funkcii.
Dodaj klienta
- (o]

iy

Typ poii:
Porada dotycraca naprawy:

Operator:

"

ENTER

Pridat’ klienta
3.3.1.1 Pridat’ klienta
3.3.1.1.1 Funkcia
Vyhladavanie a pridavanie udajov o klientovi

3.3.1.1.2 Konkrétny postup

Pridat’ klienta: Zadajte informacie o klientovi a kliknite na B2iliEid na uloZenie udajov o klientovi a prejdite do dalSieho
rozhrania kontroly stavu vozidla.

@
Poznamky: ESlUEE Tlacidlo v softvéri sluzi na uloZenie informacii. Kliknutim na

| [ 2
ESC ENTER na uloZenie
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udajov automaticky a kliknite na alebo iné tlacidla, ak nie je potrebné udaje ukladat.

|

(:D Vyhradavanie klienta: Kliknutim na tla¢idlo vyhladavania klientov sa zobrazi nasledujlice rozhranie so

zoznamom vsetkych klientov
, ktori

maju dohodu. Vyberte poZzadovaného klienta a kliknutim na BSIZ8 “ prejdite do rozhrania ,,Add Client”
, kde sa zobrazia informacie o vybranom klientovi. Ak sa v historickych uUdajoch klienta zobrazuje vela informacii,
mozete pouzit funkciu vyhladavania. Zadajte prislusné informacie o klientovi, ktorym méze byt akykolvek znamy klient

informacie, ako napriklad meno, adresa a telefénne Cislo, | = kliknite na a najdené informacie sa zobrazia v
.':

zozname Vlavo. Vyberte Udaje o klientovi, ktoré chcete vytlagitsna kliknite na pre vytlaenie historickych udajov o

Historical Data

= -
1D | Cllstum?r | Address ITI{.GP‘IIIHI | \!'IN Mér.mh:tur!r Moc.!ll | Pla.tn NC
(1! B — ;i H L — m— ; 0]
A ?2 % @ «@

F4 F1 Fa F12 ESC ENTER

klientovi.

Historické udaje o klientovi
3.3.1.2 Kontrola stavu vozidla
3.3.1.2.1 Funkcia

Kontrola a zaznamenanie stavu vozidla.
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3.3.1.2.2 Konkrétny postup

i

2l v rozhrani Pridat klienta alebo e pre priamy vstup do nasledujUceho rozhrania:

Vehicle Condition Checking

v ()
Bl= v
=,
Left Front Wheel Right Front Wheel Left Rear Wheel Right Rear Wheel
Tire Air Pressure -t - 5 - &,
’ 3-a
Yread Pattern Inside mm mm mm mm 1'-;| a
Dt Center mm mm mm mm @
Outside mm mm mm mm
Dynamic Balance Normal n Normal n ‘ Normal n Normal n
Wear Condition | Normal Wear ﬁ Normal Wear n ‘ Normal Wear n Normal Wear n *‘
[ >
=
Normal Wear Outside Wear ~ Middle Wear Inside Wear Wave Pattern Massive Wear  Bubbled or Other Wear
Wear Cracked
Kliknite e " s
F4 Fi F9 Fi2 ESC ENTER

Kontrola stavu vozidla_Kontrola pneumatik
Toto rozhranie zobrazuje kontrolu pneumatik v ramci kontroly stavu vozidla. Zadajte podrobné informacie podla

konkrétneho stavu vozidla.

i

Kliknutim na , =@ == prejdete na kontrolu geometrie v ramci kontroly stavu vozidla, ako je zndzornené v

nasledujucom rozhrani:

2 sunswmve Vehicle Condition Checking
D= »
::::;::is and Suspension “/ % O x 8.5hock Spring «/ % F?:\ x
2.5wing Arm '\/ % ﬁ-w. x 9.5trut N, _}( ‘ 3‘ x
3.Swing Arm Liner Bushing w! % _?5 x m’l;ng Driving M/ % ﬁ x
4.Swing Arm Ball -;,/ % A x 11.Steering Rod Ball 1\/ % ﬁn‘g x
5.Bolt Tightening “/ % g?_a; x ;Z;I(;P;sls and Suspension 5/ % _ﬂ(_;k x
6.Wheel Bearing J % A‘k x 13.Stabilizer Bar Bolt '\/ % 1% x
v/ . | B v/ y | B
7.5hock Absorber 'a./ % :‘5\ x :;:;:Imen Pads and \! % ‘ ::‘ x
\/ Normal X Repair "'5 Change 3 unnormal
A ?2 % O
F4 F1 Fo F12 C

Kontrola stavu vozidla_Kontrola geometrie

Vyberte podrobné informacie podla konkrétneho stavu vozidla.

Kliknutim na,, ' “ prejdite k dodatognej kontrole v ramci kontroly stavu vozidla, ako je zndzornené na nasledujucom
rozhrani:

10
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2 sunswme Vehicle Condition Checking
SNl -~
@ %}Care Checking
1Head Lamp \/ | % é‘:@ x 11.Cabin Air Filter "/ % @3@ ? =N
2Fog Lamp ?:/ % ?::’ x 12.0il Level %/ % @?3 x .
3.Direction Indicator Lamp R\/ % @?@ x 13.Coolant Level ‘/ % Q,?!’i x
45top Lamp ‘/ % gg,& x 14.Brake Fluid Level \/ % i &?ﬂ x il
E::;hbeﬂ Warning w/ % o x 15.Brake Block ‘/ % @Q@ x '
6.Power Supply Voltage \'/ % E::-’ﬁ x 16.Brake Disk ‘M, % @'l:‘ x |
7Pole Connecting Line J ‘ .}( an x 17.Wipers ‘/ % @:ﬁ x
8.Shock Sbsorber %/ % !’gr,3 x 18.Windshield Cleaner \/ % @:,:" x
9.0l Filter \:,/ 3 { g’g x 19.Chassis Protector %/ % :3 x |
10.Air Filter ‘/ % &?& x 20.5pare Tyre %/ % .}!::ﬁ x |
J Normal x Repair ﬁ Change x Unnormal

A ?2 %5 B « B

Fa F1 F9 Fi2 ESC ENTER

Kontrola stavu vozidla_Dodato¢na kontrola

Vyberte podrobné informacie podla konkrétneho stavu vozidla.

Vsetky kontroly stavu vozidla je mozné preskocit. Kliknutim na tlacidlo ,B2MMEE “ (UloZit a pokracovat) ulozite uz
vykonané kontroly a prejdete k dalSiemu kroku.

3.3.1.3 Vyber modelu vozidla
3.3.1.3.1 Funkcia

Vyberte model vozidla, ktoré ma byt nastavené.

3.3.1.3.2 Konkrétny postup

Kliknite na tlacidlo ,B2MEE “ (Prejst na kontrolu stavu vozidla) v rozhrani kontroly stavu vozidla alebo na tlagidlo ,,

Model Selection

Database Version:2015.01.03

il i

:;“ACUM

| c
1° i AraROMEO
@

L ; ASHOKLEYLAND
|

|4
| % =~ ASTONMARTIN
LL

' cen AUDI
[

o
¢ s AUSTIN
a
|
! : BEDFORD
!

.
"y “w~ BENTLEY

I
|
|
@ s ‘
|
|
|
|
|
|

v
| € BYD
x

?;@mw

“ (Prejst na kontrolu stavu vozidl), aby ste sa dostali priamo do nasledujuceho rozhrania:

Vyber modelu vozidla

Na lavej strane sa nachadza zoznam znaciek. Vyhladavajte podla poradia znaciek alebo kliknite na pismena A, B, C,
D...... na lavej strane.

11
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H Model vozidla poskytnuty vyrobcom: Model vozidla poskytnuty vyrobcom
nesmie byt
vymazat ani upravovat.
LIS
Vlastny model vozidla: Kliknutim na tla€idlo zobrazite nasledujlce rozhranie:
Model Selection
“ R VIN: Q t;a nTn
i [ Select Year| Model | Manufacturer | Displ | First Yec | End Yea | Chassis | Eng Q‘\‘
; (i) ACURA n
LE e ‘\ R:
o @nnmmm 1 o
: ;asnnxmuun ‘ fala
| @ asia | @
: : =~ ASTONMARTIN ‘
:m AUDL ‘ 2
S @ AUSTIN ‘
‘:BEDFORD J
‘: e BENTLEY ‘
:u © BYD
‘:@mw ! — L = — D}
A ?2 % @ « B
F4 F1 ) F12 ESC ENTER
Vyber modelu vozidla_Vlastny model vozidla
Kliknutim na polozku ,, “ (Pridat’ vlastny model vozidla) v tomto rozhrani méze klient sam pridat model vozidla,

naco sa zobrazi nasledujuce rozhranie:

Modify User-defined Vehicle Model

o | D: s
Left Side Right Side
Brand:  ACURA n ﬂa
NTOL STD PTOL NTOL STD PTOL
Model: L]
Toe — — — - — — Tals
Camber |
s Caster |
ront - - "~ o = -
Wheel| . Vehicle Body:
| Displ:
Included Angle | ?-
| Rim:
Toe Out On |
L. 1 —iiL— -~ il b - Load:
Rear |Toe |
Wheel = = - i) | it - Fuel Tank:
Camber |
Chassis:
Inside - - - - - - Engine:
Max Turn Angle B = T 1
o e |
A ?2 5% @ «
F4 F1 Fg F12 ESC ENTER

Vyber modelu vozidla_Uprava prispésobeného modelu vozidla

Zadajte informacie o modeli vozidla a Standardné udaje, pricom polia oznacené symbolom ° mbézete nechat prazdne.
i ne kliknite na
i

ENTER
na tlacidlo na uloZenie.

V pravom zozname vyberte model vozidla, ktory chcete odstranit, kliknite na tlacidlo ,, “ (Odstranit) na odstranenie,
ako je zobrazené na

12
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potom kliknite E na uloZenie.

Delete User-defined Vehicle Model

nasledujUcom rozhrani a

D: 1
Left Side Right Side
Item 4 Brand: | ACURA ﬁ
NTOL sTD PTOL NTOL sTD PTOL
12 Model: aa
Toe
s
Camber
Year: -
Front [Caster = == = = = =
! Vehicle Body:
Wheel SAT y:
Displ:
Included Angle
Toe Out On
Load:
Rear |Toe
Wheel - o £ - o o Fuel Tank:
Camber |
£ | Chassis:
Insidi o
Max Turn Angle @
Outsi Click "Continue" to Delete User-defined Vehicle Model
A ? O O « »
F4 F1i F9 F12 ESC ENTER

Vyber modelu vozidla_Odstranenie vlastného modelu vozidla

@ Poznamky: Udaje pridané samotnym klientom nepodporuji funkciu vyhladavania podia VIN.

“ BeZné modely vozidiel: Tu su uvedené v8etky modely vozidiel, ktoré klient pouziva.

Na hlavnom rozhrani vyberu modelu vozidla kliknite na nazov v pravom zozname a nasledne sa zobrazi trojuholnikova
ikona

Modelo b

ROCASTA
, hapriklad , = . Kliknutim na trojuholnikova ikonu moézZete zmenit’ poradie na vzostupné alebo
zostupné.

o
Vyhladavanie modelu vozidla: Do pola viavo hore zadajte model vozidla, ktory chcete vyhladat, a kliknutim na“
spustite vyhladavanie

Vyhladavanie modelu vozidla podla kédu VIN: Zadajte 17-miestny kod VIN vozidla alebo naskenujte kod VIN

pomocou Citacky kddov

a kliknite na ,, “, aby ste nasli prislusny kéd vozidla na zéklade kédu VIN. Ak niektoré vozidla maju

jednorozmerny kéd namiesto kddu VIN, vytlacte si prislusny jednorozmerny kéd zodpovedajuci kodu VIN a nalepte ho
na vozidlo, aby ste mohli priamo vyhladat model vozidla naskenovanim kédu. Po zadani kédu VIN

i
Kiiknitena , aby ste ho vytlagili.

13
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Toe-in unit: Degree ~ Front Tires Spec: Input Format: 245/40 R18 -
Angle Ratie: 60 ~ Rear Tires Spee: L]
=
Left Side Right Side
ttem &=
NTOL sTD PTOL NTOL sTD PTOL
a3-a
Tos o6’ oo 0% o6’ oo o'’ tala
asakee 100 0o 10 10 0o 10 @
Front C3Ster 10 2:a8' 10 0 2°48' 10!
Wheel -
sAl
Included Angle .
|
Toe Out On |
! | e | Ul I |- =
Rear Toe |
e 0s oo 0’ 06’ 00’ 0’
Camber 1°0° -0°30" 10 1°0° -0°30" 170"
Inside - - - = =
Max Turn Angle T
e e

Standardné tdajqRks i S S © D & iknite

Standardné tdaje
Standardné idaje uvadzajlice model vozidla vychadzaji z pomeru 60. Ak je potrebné previest jednotku na mm, mali by
ste zadat' $pecifikacie pneumatik prednych aj zadnych kolies, aby ste ziskali presnejSie udaje. Pri pomere 60 sa
zobrazi hodnota 0°45'. Po prevode pomeru na 100 sa zobrazi hodnota 0,75°.
3.3.1.4 Kompenzaéné meranie tahajticeho vozidla
3.3.1.4.1 Funkcia

Posuvanim vozidla dopredu a dozadu sa na zaklade vysledku merania ziskaju udaje o vozidle.

3.3.1.4.2 Konkrétny postup

Kliknite na m “ (Meranie kompenzacie) v rozhrani vyberu modelu vozidla alebo na - “ (Meranie kompenzacie

Preparation for pushing car

tlaeného vozidla), aby ste sa dostali priamo do nasledujuceho rozhrania:

14
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Meranie kompenzacie tlaciaceho vozidla

1
£ 1 : Meranie v8etkych tyroch kolies (rezim tichého vyrovnania)
Prvy krok:
Prehravajte animovany film, aby ste sa pripravili na posuvanie vozidla, vykonajte prislusné konkrétne operacie, aby ste
sa uistili, ze otocny stél je pripevneny skrutkami, viozte prechodové tesnenie, zastavte vozidlo na uréenom mieste,

uvolnite aretaciu brzd, zaistite aretaciu volantu a umiestnite podlozku pod zadné koleso vozidla, aby

zabezpeCenie stability vozidla. Nasledne kliknite na tla€idlo na spustenie merania.

Four Wheels Measurement

Kompenzacia posunu vSetkych Styroch kolies vozidla_1 Druhy krok

Odstrante tesnenie. Podl'a pokynov Sipky najprv posurite vozidlo dozadu, kym sa Sipka nezmeni na zelenu (ako je
znazornené na obr. 3-8), a potom umiestnite tesnenie, aby ste udrzali vozidlo stabilné a pockali na zmenu smeru $ipky;
ked sa Sipka otoCi, posurite vozidlo do polohy, kde sa Sipka zmeni na zelenu (ako je znazornené na obr. 3-9) podla
pokynov, a potom umiestnite podlozku, aby ste udrzali vozidlo stabilné a pockali na dokonéenie merania. Poznamky: V
priebehu merania sa m6zu vyskytnut nasledujice situacie uvedené v Casti ,Kompenzacia posuvania vSetkych Styroch
kolies vozidla_4*“: 1. Koleso je zakryté; 2. Pri posuvani vozidla dochadza k otrasom; 3. Vozidlo sa posuva; 4. Vozidlo sa

posunulo von a je potrebné ho posunut spat; 5. Vozidlo sa stabilne zastavilo a ¢aka.

15
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Four Wheels Measurement

Kompenzacia posunu vsetkych Styroch kolies vozidla_2

e SUNSHINE Four Wheels Measurement

16
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Kompenzacia posunu Styroch kolies vozidla_4 Treti krok
Ak koleso pocas merania abnormalne vibruje, prejdite do rozhrania Kompenzacia posuvania

$tyroch kolies vozidla_5. Cast oznagena Zltym trojuholnikom oznaduje konkrétne koliesko, ktoré sa trasie.
Kliknutim

<

ESt pre navrat do obrazovky ,Kompenzacia posunu Styroch kolies vozidla_1" a vykonanie nového merania, alebo

||’ kliknite

ENTER

, aby ste ignorovali chvenie a zacali meranie €apu.

O

Poznamky: Ak doéjde k nadmernému chveniu, skontrolujte, ¢i nie je uvolnena svorka kalibraénej dosky prislu§ného
kolesa. Upravte ju a vykonajte meranie znovu. Ak sa vratite priamo k prvému kroku, méze déjst’ k velkej odchylke v

nameranych udajoch.

ﬁ . Meranie jedného kolesa

Po zdvihnuti vozidla postupne otacajte vSetkymi Styrmi kolesami, aby ste zmerali idaje o vozidle. Spustite vozidlo na

zem a precitajte udaje z vysledkov merania.

Prvy krok
Kliknite na tlacidlo [Meranie jedného kolesa] v ramci pripravy na kompenzaciu posunu vozidla, aby ste vstupili do

rozhrania merania jedného kolesa.

Preparation for Single Wheel Measurement R —— A

U455

A ? 0 O « »

F12 ESC ENTER

Meranie jednotlivych kolies_1 Druhy krok

Zdvihnite vozidlo podla pokynov a kliknite na E “ (Vyber merania kolesa), ¢im vstupite do rozhrania vyberu merania

kolesa.

17
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Single Wheel Measurement

acupacL WV

F9 F12 ESC ENTER

Meranie jedného kolesa_2

Treti krok

Otocte prislusné kolesa tak, aby povrch ich meracej dosky smeroval k kamere a bol kolmy na zem. Vyberte
koleso, ktoré sa ma merat, v pravom hornom rohu obrazku vyssie a potom prejdite do rozhrania merania jedného
kolesa; podla pokynov v rozhrani najprv otocte koleso dozadu, potom dopredu, az kym sa meranie nedokonéi.

Vratte sa do rozhrania vyberu merania kolies (Meranie jedného kolesa_2). Stvrty krok

Po dokonceni merania vSetkych Styroch kolies je kompenzacia jednotlivych kolies dokonéena. @ Poznamky: Tato
funkciu je mozné pouzit’ iba vtedy, ak sa meranie geometrie vSetkych Styroch kolies vykonava postvanim
vozidla z dovodu obmedzenia terénu alebo z inych dévodov. Okrem toho je mozné funkciu merania
jednotlivych kolies dokongéit' iba vtedy, ak je integrované meranie vSetkych sStyroch kolies

meranie. Ak bolo vykonané integrované meranie jednotlivych kolies alebo meranie Styroch kolies

uz bolo vykonané, ale cielova doska jednotlivého kolesa vykazuje odchylku, je mozné dané koleso zmerat’
pomocou funkcie merania jednotlivych kolies.

Rozhranie na pripravu merania;

i : Meranie dvoch kolies
Meranie je zalozené na dvoch ciefovych doskach prednych kolies a metéda merania je podobna meraniu vSetkych
Styroch kolies.

3.3.1.5 Meranie ¢apu
3.3.1.5.1 Funkcia

18
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Otacanim dolava a doprava sa meraju Udaje o ¢ape, rozstupe kolies a maximalnom uhle natocenia kolies vozidla.

Udaje je mozné ziskat z vysledkov merania.

3.3.1.5.2 : Konkrétny postup

Kliknite na ,B2MIZS “ (Nastavenie kompenzacie) v rozhrani merania kompenzacie posunu vozidla alebo na |, “

(Nastavenie kompenzacie posunu vozidla), aby ste sa dostali priamo do nasledujuceho rozhrania:

Prvy krok
Uistite sa, Ze je oto¢na plosSina zaistena skrutkami, zastavte vozidlo v uréenej polohe a umiestnite podlozku pod zadné

koleso vozidla, aby bolo vozidlo stabilné, a prejdite do rozhrania na meranie ¢apu kolesa.

Preparation for Caster Measurement ACURACL VS

« »

ESC ENTER

Druhy krok

Ako je znazornené v animacii na pripravnom rozhrani, stabilne zabrzdite vozidlo, odstrarite skrutku z

oto€ného stola, namontujte brzdovy drzZiak a kliknutim naE spustite meranie, ako je znazornené na obr.
Cisla na obrazku znamenaju: @ Blok atributov pre aktualne meranu polozku @ Posuvny blok pre smer a uhol @@
Poloha merania hlavného &apu (5)(6) Poloha merania uhla rozchodu kolies (7) Ukazovatel odbogenia dofava

Ukazovatel odbocenia doprava (@ Koleso je zakryté (0 Odg&itanie uhla nato&enia volantu
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Caster Measurement

Treti krok

Meranie sa vykonava v piatich krokoch. Ako je znazornené na rozhrani merania ¢apu, otodte dofava na polohu (3),
stabilizujte vozidlo a pockajte, kym sa prislusny obrazok nezmeni na zeleny; potom otodte dofava na polohu (5) a
pokracujte v otacani dolava, kym sa volant neprestane hybat, stabilizujte vozidlo a pockajte, kym sa obrazok nezmeni
na zeleny; oto¢te doprava, stabilizujte vozidlo a pockajte; otocte doprava na polohu @ stabilizujte vozidlo a pockajte;
potom otocte doprava na polohu @ stabilizujte vozidlo a pockajte; pokracujte v otaani doprava, kym sa volant
neprestane hybat, stabilizujte a pockajte, kym sa obrazok nezmeni na zeleny; nakoniec oto¢te do stredu a uhol
zostane v rozmedzi +0°6'. Vyhnite sa prechodu kamery a dokonéite meranie, ¢im sa automaticky dostanete do

rozhrania vysledkov merania. Ak sa volant trasie, prejdite do rozhrania opatovného merania.

e SUNSHINE Caster Measurement

Kliknite , aby ste sa vratili k meraniu hlavného €apu_1 a vykonali opdtovné meranie, a kli 0 ’ na ignorovat
na

o ENTER
Jrasenie
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; Poznamky: Ako je znazornené v Casti ,Meranie hlavného €apu_1“ v rozhrani merania, po merani bodov @
alebo (4) sa sucasne vykonajl body (7) a (8). Teraz otoéte koleso do iného smeru a vynechajte
meranie bodov (5) a (6). Ak sa vyskytne abnormalne chvenie, skontrolujte, & nie je uvolnené upevnenie kalibradnej
dosky prisluSného kolesa a €i je brzda spravne utiahnuta. Upravte ich a vykonajte meranie znovu. Ak sa vratite priamo
k prvému kroku, méze déjst k velkej odchylke v nameranych udajoch.
3.3.1.6 Vysledok merania
3.3.1.6.1 Funkcia:

Skontrolujte namerané udaje vozidla pomocou funkcie nastavenia v realnom case.

3.3.1.6.2 Konkrétny postup:

i i Ci i i ¢ ' N i i ¢ Ci i
Kliknite na tlacidlo ,BEMME “ (Nastavit' kalibraénU platriu) v rozhrani merania ¢apu alebo na tlacidlo ,, “ (Nastavit

kalibra€nu platriu), aby ste sa priamo dostali do nasledujuceho rozhrania:

Wheel Alignment

Vysledok merania

E_‘Q Standardné Gidaje: Zobrazuje tandardné idaje meraného vozidla; Meranie
zdvihnutého vozidla: Meranie zdvihnutého vozidla;

Ulozit pred nastavenim: Ulozte udaje pred nastavenim; Ulozit po

nastaveni: UlozZte udaje po nastaveni; Tla¢: Vytlate meracie udaje;

| i G

Nastavenie zadného kolesa: Nastavenie zadného kolesa v realnom

T
-l

Case; Nastavenie predného kolesa: Nastavenie predného kolesa v

!

b\
® B/

realnom Case;

&

:nie Capu: Nastavenie €apu v redlnom ¢ase;
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VSetky namerané udaje o vyrovnavani sa zobrazuju na rozhrani vysledkov merania. Navedte kurzor mysi na

fotografiu vedla udajov o merani a zobrazi sa nazov meranej polozky; Zakladné pozadie

meracich udajov ma rézne farby, priCom zelena farba m oznaduje, Ze ide o meracie

a

v ramci Standardného rozsahu, m znamena, Ze meracie Udaje presahuju Standardny rozsah,
m znamena, Ze meracie Udaje nie je moZné upravit.

@ SUNSHINE Rear Wheel

siva

Front Wheel

»

ENTER
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3D Wheel Alignment Test Report

Meranie predného kolesa

Caster Adjustment

Meranie predného sklonu kolies

1] 2 |#] )]

Customer : - Telephone
Operator | Repair Order. 4
KMiMiles : 0 Date - 01/04/16 03:02:18
Plate NO. - - VIN Model
STD
tem L — - Aner
Frontlef | mm = = Omm
Body Height FrontRight | Omm = = = L]
Rearleh | omm = = = O
Fonttet | omm = = = omen
=y Frontwheel | Omm = omm = Omm
Rear Wheel Omm - Omm - Omm
2oda Distance Let Omm Omm - Omm
Right Omm - Omm Omm
Total oY = o e -
Toe Left Lk oy o o —
Roght L oo o o0 -
Front : : = - —
e Cashiet- Lett o oo o' 00
Raght L oy o o' -
Caster Lett Lk o o o -
Right o [ o 0 =
sS4 Lett L oo o o =
Rght [T CoY 00 ov -
oo oo oy A -
Toe Out On Tums Lot el
Rignt 00’ °0 00 oo -
Left Inside L oy o o0 =
Left Cutside oo oo oo o -
B Right Inside o o o' o' —
Rght Ouiside | 0' or___o0___ov =z
Setback 0 - - - -
Total oy - o - -
Rear i Lett oo o o o Z
Wheel Rght 0 o or or -
Lett L oy o 0" -
Camber
Right [T [ or o =
Setback oo N 5 nE CE
Thrust Angle (33 “ T -
Ebermayer & Egger GmbH Contacte22) Telephone:t333sdsd
Address:asss Fasfiss

3D Wheel Alignment Test Report

"

ENTER

HELE

Customer : - Telephone
Operator : Repair Order: 4
KMiMiles - 0 Date : 01/04/15 09:02:18
Plate NO. : - VIN Model
Alignment Checking
Left Front Whee! |Right Front Wheel | Left Rear Whee! |Right Rear Whee!
Tire Ar Pressure oPst 0PS| 0PSI oPS|
— Inside amm omm Omm Omm
Depth Center omm Omm Omm Omm
Outside Omm Omm Omm Omm
Wear Conditon Normal Wear | Normal Wear | Normal Wear | Nomal Wear
Dynamic Balance Normal Normal Nomal Normal
e item
1.Chassis and Suspensicn Height = 8 Shock Spring
2.5wing Am 9.5tnt
3 Suing Aem Liner Bushing 10.Steening Driving Assembly
4.Swing Agm Bal 11 Stesring Rod Bel
5 Bot Tightening 12 Chassis and Suspension Height
& Mheel Bearing 43 Stabiizer Bar Bok
7.Shock Absarber = 14 Isolaton Pads and Hinge:
Care Checking
tem trem
1.Head Lamp 1.Cabin Ar Fiter
2.Fog Lamp 12.04Level
3 Directon Indicator Lamp 13 Cociant Level
4 Stop Lamp 14 Brake Flud Level
5.Dashiboard Waming Lamp 15 Brake Biock
6.Powsr Supply Voliage 16 Brake Disk
7.Pole Connecting Line 17 Wipers
8.Shock Sbacrber 18 Windshiekd Cieasier
9.00 Fiter 18.Chassis Protector
0.4 Fiier 20.Spare Tyre
Ebermayer & Egger GmbH Contact:c222 Telephone:t333sdsd
Addressasss Fastits

Tlaé spravy Udaje o vyrovnavani Tlaé spravy 2 Udaje o stave vozidla ; Poznamky: Tlagidlo [UloZit]
pred meranim by sa malo pouzit po dokonéeni merania vSetkych Styroch kolies a merania uhla naklonu

. Nie je povolené pouzit ho po nastaveni vozidla; inak budu meracie Udaje pred nastavenim prepisané. Ak chcete
vstupit do rozhrania vysledkov merania a uhol volantu presahuje +12', je potrebné najprv vstupit do rozhrania

nastavenia volantu. Po nastaveni volantu sa automaticky otvori rozhranie vysledkov merania. Alebo kliknite na

[Enter] pre priamy vstup do rozhrania vysledkov merania bez nastavenia.
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3.3.1.7 Rozsirené funkcie

II’ E
Kliknu#=E3 na rozhranie vysledkov merania alebo pre priamy vstup do nasledujiceho rozhrania:

Extented Functions

e

ENTER

Rozsirené funkcie
Nastavenie pri demontazi pneumatiky:

Je vybaveny Specialnym adaptérom rafika, ktory umozruje zobrazenie zmien uhla v realnom ¢ase pri demontazi
pneumatiky a nastavovani uhla odklonu.
Adaptér rafika: Ide o zariadenie na pripojenie cielového disku pre montaz bez pneumatik po ich demontazi.

Kliknutim na tlaCidlo [Nastavenie demontaze pneumatiky] vstupite do rozhrania nastavenia demontaze pneumatiky:

Removing Tire Adjustment

| @ Lift the car,Remove the tire,Installrim adapter and fixer,then Click
"Continue™;If not, click "Return".

L ©) it -»>

ENTER

Nastavenie po demontazi pneumatiky_1
Zdvihnite vozidlo a demontujte pneumatiky podla pokynov, namontujte adaptér rafika a svorky a
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po dokonéeni operacie kliknite na MRS “ (Nastavenie zadnych kolies), ¢im vstupite do rozhrania
nastavenia zadnych kolies (meranie zadnych kolies

meranie); nasledne kliknite na tladidlo JMEES “ (Nastavenie prednych kolies), ¢im vstlupite do rozhrania
nastavenia prednych kolies (meranie prednych kolies); po dokoncéeni vypoétu sa vratite do rozhrania 3-15.

Nastavenie prednych alebo zadnych kolies je mozné vykonat podla polohy pneumatiky, ktoru treba nastavit. Po

dokonCeni nastavenia kliknite

Odstranenie nastavenia pneumatiky 2

Postupujte podla uvedenych pokynov.

|
,l"‘L Rozmery vozidla

Zmerajte rozchod kolies, razvor a podobné rozmery vozidla.

Kliknutim na tlacidlo [Rozmery vozidla] vstupite do rozhrania Rozmery vozidla po vykonani merania kompenzacie

posunu vozidla, nasledne sa zobrazia udaje.
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KOWALSKI JAN g
ALFAROMEO GIULIETTA "

Wymiary pojazdu

 mp

ESC ENTER

KOWAL SKI JAN 1?,
ALFA ROMEO GIULIETTA

Rozmery karosérie

Klikni B2ME8 pre navrat do rozhrania roz$irenych funkcii a uloZenie Gdajov a kliknite na na

te
na
rozSirené rozhranie funkcii bez uloZenia udajov.

}_ @ Nastavenie volantu
Udrzujte volant v rovnej polohe podla aktualnej polohy vozidla a kliknutim na tlacidlo [Nastavenie volantu] zobrazite

nasledujuci obrazok:
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Steering Wheel Adjustment

»

ENTER

Nastavenie volantu
V rozhrani su uvedené hodnoty uhla volantu a hodnoty zbiehavosti lavého a pravého predného kolesa. Nastavte
hodnotu zbiehavosti do normalneho rozsahu podla pokynov pocitaca a dokongite proces, kym hodnota uhla volantu
nebude 0.

- Nastavenie drZiaka motora
V pripade vozidiel s touto funkciou je mozné pohybom drziaka motora nastavit prisluSné uhly; funkcia vas navedie na

pozadovany smer pohybu drziaka motora a zobrazi nameranu hodnotu sklonu riadiacej osi.

Kliknutim na tla¢idlo [Nastavenie drziaka motora] sa zobrazi nasledujlci obrazok:
Engine Bay Adjustment

QUY-J48
o [ T,

‘ @ Remove the turntable pins, fix the braker,then lift up the vehicle to make
front wheels off the ground.

9,

Nastavenie motorového priestoru_1

Stabilne zabrzdite vozidlo, odstrarite skrutku otocného taniera, kliknite na [BSMMEE ] podla pokynov a nasledne sa
zobrazi nasledujuci obrazok:
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Engine Bay Adjustment

Nastavenie motorového priestoru_2

Nastavte €ap tak, aby rozdiel medzi uhlom sklonu lavej a pravej riadiacej osi bol v

primeraného rozsahu. Po dokoné&eni nastavenia kliknite nam a néasledne sa zobrazi nasledujuci obrazok

na spustenie vozidla.

Engine Bay Adjustment

=0
Nastavenie motorového priestoru_3 '“ | Meranie zakrivenia zbiehavosti

U vozidiel (napr. Passat B5 a Audi A6) vybavenych touto funkciou je mozné zmerat konstantnu hodnotu zbiehavosti, t.

j. rozdiel medzi hodnotou zbiehavosti po zdvihnuti podvozku o 60 mm a beznou hodnotou zbiehavosti.

Kliknutim na tlacidlo [Meranie zbiehavosti] sa zobrazi nasledujuci obrazok:
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Toe Curvature Measurement

"

ENTER

Meranie zbiehavosti_1
Nainstalujte nastroje B5 podla pokynov, aby ste zdvihli karosériu vozidla o 60 mm, a po dokonc&eni kliknite na ,,

SE “ (Zmerajte zbieh), aby ste presli na dalSie rozhranie:

e SUNSHINE Toe Curvature Measurement

|' Left Side ] Right Side Total Toe

I
|
Original Toe o0 00 o0 ‘
| Toe after Lift Up ‘

|

| Tolerance

Meranie zakrivenia zbiehavosti_2

e
Kliknite=al=d a podla pokynov spustite vozidlo na zem.

o

U niektorych vozidiel je pre ulahCenie nastavenia zbiehavosti potrebné vykonat nastavenie po oto€eni volantu do

Nastavenie aretacie zbiehavosti

krajnej polohy. Tato funkcia sluzi na uzamknutie hodnoty zbiehavosti a oto¢enie volantu do spravnej polohy, aby sa

ulahcilo nastavenie zbiehavosti.

Kliknite na tlacidlo [Nastavenie aretacie zbiehavosti] a zobrazi sa nasledujuci obrazok:
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Lock Toe Adjustment

>

ENTER

Nastavenie uzamknutia zbiehavosti_1

UdrZujte volant v priamom smere podla pokynov a po dokoné&eni kliknite na ,B28IE8 “ (UloZit nastavenie
zbiehavosti), aby ste presli do dalSieho rozhrania:

Lock Toe Adjustment

Nastavenie zbiehavosti kolies 2

Po nastaveni volantu do polohy, ktora je vhodna na nastavenie zbiehavosti, kliknite na E “(Nastavenie

zbiehavosti):
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Lock Toe Adjustment

"

ENTER

Uzamknutie nastavenia zbiehavosti_3

Vykonajte nastavenie v rozhrani a po dokonéeni nastavenia kliknite na tlacidlo ,BEil=a “.

Po dokonéeni nastavenia otocte volant do priamej polohy a kliknite na tlacidlo ,BSMEA “, ¢im nastavenie dokoncite.

s 4

% Meranie nulového zbiehu a odklonu

Ked je zbiehavost nulova, zobrazi sa hodnota odklonu kolesa. Tato funkcia je vhodna pre vozidla s velkym uhlom

naklonu ¢apu.

Kliknite na tlacidlo [Meranie nulového zbiehu a odklonu] a zobrazi sa nasledujuci obrazok:

Measurement of Zero Camber Toe
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Meranie nulového sklonu a zbiehavosti_1

Measurement of Zero Camber Toe

9

Meranie nulového odklonu a zbiehavosti 2 Polomer otacéania

Potom nastavte druhé predné koleso do polohy nulového zbiehu a zmerajte odklon predného kolesa.
Na zistenie, Ci su rozmery pneumatik vozidla zhodné. Po dokonceni procesu nastavenia geometrie sa moze zobrazit

polomer valenia kazdého kolesa, aby sa obsluha upozornila na zhodu modelov kolies alebo na problémy, ako je

nerovnomerny tlak v pneumatikach alebo nadmerné opotrebenie pneumatik.

Kliknutim na tlacidlo [Polomer valenia] sa zobrazi nasledujlci obrazok:

Rolling Radius

Relling Radius

Rolling Radius Omm
Revs/Km

Rolling Radius Omm
Revs/Km

»

Polomer valenia

Polomer trenia pneumatiky
Jeho cielom je presne zmerat hodnotu odsadenia predného kolesa a zobrazit nameranu hodnotu vnutorného uhla,

uhla sklonu riadiacej osi a odklonu kolesa. Definicia polomeru trenia pneumatiky: nazyvany aj vzdialenost odsadenia,

je vzdialenost od priese¢niku medzi
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a zemou k bodu prieseénika prediZenej osi &apu a zemou (ako je znazornené na nasledujicom obrazku). Ak sa bod
prieseénika prediZenej osi éapu a zemou nachadza vnutri bodu prieseénika stredovej osi pneumatiky a zemou, nazyva
sa to kladny posun; v opacnom pripade sa nazyva zaporny posun. Je potrebné upravit tdaje o Sirke pneumatiky podfa

skutocnej Sirky pneumatiky a po tejto Uprave opat vykonat meranie tlaceného vozidla.

Kliknite na tlac¢idlo [Polomer trenia pneumatiky] a zobrazi sa nasledujtci obrazok:
Scrub Radius

P Y
S

Polomer trenia pneumatiky Vyska vozidla
Ak chcete presne zmerat vysSku karosérie vozidla a zvolili ste meranie pomocou $pecialneho cielového disku, staci

nasmerovat ukazovatel Specialneho cielového disku na miesto, kde chcete vozidlo zmerat. Funkcia: V pripade vozidiel
s nastavitelnou vyskou podvozka je mozné nastavenie vykonat na zéklade vysledku merania; v pripade vozidiel s

pneumatickym odpruzenim je mozné na zaklade vysledku merania vybrat vhodné Standardné udaje o geometrii.

Kliknutim na tlacidlo [VySka vozidla] sa zobrazi nasledujlci obrazok:
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Body Height

Vyska karosérie_1

V tomto rozhrani vyberte polohu, v ktorej potrebujete zmerat vy$ku vozidla, a kliknutim na tlacidlo ,B2E “ prejdite do
dalSieho rozhrania:

Body Height

Karoséria Vyska_2

Vyberte metddu merania, ktorou chcete meranie vykonat.
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3.3.2 Pomocna funkcia

na [ubovolnom rozhrani, na €o sa zobrazi nasledujlce rozhranie:

2 suwsmme System Settings

Kliknite na tlacidlo A 2?2 o B @ wp

[Nastavenie systému] B Et r Fiz Esc_ Ewter
Nastavenia systému

3.3.2.1 Nastavenie parametrov  :
Pokial ide o prislusné nastavenie modelu zariadenia, konfiguracie, hesla atd., kliknite na tlacidlo [Nastavenie

parametrov], &im vstupite do rozhrania nastavenia parametrov, ako je zndzornené na nasledujicom obrazku:

2 suwsmme Parameter Settings

Language Setting: English n Exit Settings: Close Software n
Height Unit: mm n Tire Pressure Unit| pst n
Toe-in unit: Degree n Angle R.tin:| 60 n
Display Accuracy: High(0.01°) n Exposure Mode:i Automatic Exposure n
Target Model: 5 ‘ Height Target Mud-l:| a

Calibration Target 5

e e
Password: Software Status: Official Version
A ?2 % @ «

F4 F1 Fa F12 ESC ENTER

Nastavenia parametrov
Obsah nastaveni zariadenia bol nastaveny pred odoslanim z vyroby. Pouzivatelom sa neodporuc¢a vykonavat
ziadne zmeny. Nastavenie hesla mézu pouzivatelia podla potreby zmenit.
Jednotkou uhla m6zu byt stupne alebo body; zbiehavost sa mdze zobrazovat rovhakym spésobom ako odklon

alebo v mm, avSak ak sa na zobrazenie pouziju mm, priemer pneumatiky sa musi upravit
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podla skutoéného stavu pneumatiky, inak déjde k chybam vo vysledkoch merania.

p «
Kliknutim na tla¢idlo ,BA2MEE “ (Ulozit zmeny) uloZite upravené informacie a kliknutim na tlacidlo MBS “ (Vratit sa
na predchadzajuce okno) opustite rozhranie nastavenia parametrov bez uloZzenia upravenych informacii.

~

3.3.2.2 Informacie o pouzivatelovi
Zaznamenajte podrobné informacie o autoservise, ktory zariadenie zakupil, aby sa pouzivatelia, ktori potrebuju
nastavenie geometrie vozidla, mohli obratit na tento autoservis. Kliknutim na polozku ,Informacie o pouzivatelovi*

sa zobrazi rozhranie na zadavanie informacii o pouzivatelovi:

2 suwsmme User Information

Comapany: Ebermayer & Egger GmbH Contact: c222
Telephone: t333sdsd Fax: f444
Address: a555
LOGO: D:A\S3D3\ULogo.png 100*30,png

Advertisement: g666

Informécie o uZivatelovi

L 4 <«

Po dokoné&eni zadavania kliknite na =ES  na uloZenie upravenych informacii alebo e pre ukongenie bez
tlagidlo na uloZenie upravenych kliknite na
informacii.

3.3.2.3 Registracia
Tuto funkciu je potrebné pouzit po prvej inStalacii softvéru alebo po preinstalovani operaéného systému. Kliknite na

tlacidlo [Registracia), ako je znazornené na nasledujucom obrazku:
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2 sunswme Register

USER ID: CWEFGFFQFWGINOCAMERA

AOEDHO

@ 1.Software and Extended Devices can be used only if registered;
2.Please send the USER ID to Servicer, and then copy the Licence No. from

A ?2 5% @ @ wp
F4 F1 F9 F12 ESC ENTER

Registracia
Poslite identifikacné Cislo pouzivatela dodavatelovi zariadenia, aby ste ziskali licenéné Cislo, a potom kliknite na

tlacidlo M2MMEE “ (Ulozit' a pokracovat), aby ste po zadani ulozili zmenené informacie, alebo kliknite na tlacidlo ,,

4

=l “ (Zrusit a pokracovat), aby ste opustili registracné rozhranie bez uloZzenia zmenenych informacii.
Ak je mozné softvér normalne pouzivat, neprevadzkujte toto rozhranie, aby nedoSlo k zablokovaniu softvéru v
doésledku nespravnej obsluhy.
Funkcie spravy klientov a spravy modelov vozidiel su rovnaké ako v predchadzajucich verziach.
Odporucéa sa, aby pouzivatel nezavisle nevykonaval funkcie kalibracie a kontroly zariadenia, preto sa tu

nepopisuju.

Kapitola 4: Bezpe¢nostné pokyny pre pouzivanie a udrzba zariadenia na
nastavenie geometrie vSetkych styroch kolies

Precitajte si tuto kapitolu, aby ste sa oboznamili s nasledujucimi informaciami:

1. Bezpecénostné pokyny pre pouzivanie jednotlivych ¢asti 3D zariadenia na nastavenie geometrie;

2. Udrzba, diagnostika portch a rie$enie problémov s

zariadenim na nastavenie kolies. 4.1 Bezpecnostné pokyny
pri pouzivani a udrzba
cielového disku

4.1.1 Udrzuijte povrch cielového disku &isty. Na utieranie pouZivajte makku suchd handriéku a vyhnite sa poskriabaniu
povrchu.

4.1.2 Je zakdzané menit relativnu pevni polohu medzi ciefovym diskom a pylénom. UdrZujte povrch

ciefového disku Cisty. Na utieranie pouzivajte makku suchu handricku a vyhnite sa poSkriabaniu povrchu.

A S cielovym diskom s rukovatou zaobchadzajte opatrne. Nedotykajte sa povrchu vzoru a vyhnite sa vode
a oleja.

Vniknutie oleja ovplyvni jeho funkénost.
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4.2 Bezpecnostné pokyny a tdrzba podcitaca

4.2.1 Potas prevadzky pocitata nezapinajte napajaci vypina¢ ani nevypinajte resetovacim tlacidlom, inak méze dojst
k poSkodeniu softvérovych a hardvérovych systémov;

4.2.2 Vsetky predvolené nastavenia su nastavené spolocnostou podla hardvérovych viastnosti a funkénych
poziadaviek pocitaca. Neupravujte Ziadne nastavenia v BIOS-e operatného systému, aby nedoSlo k naruSeniu
normalnej prevadzky pocitaca;

4.2.3 Nepouzivajte pocitac na ziadne iné ucely ako na prevadzku, napriklad na prehravanie VCD, po&avanie CD alebo
hranie hier, aby ste predisli nespravnej inStalacii softvéru, ktora moze viest k zlyhaniu operaéného systému alebo
poruche systému v désledku virusovych utokov; ak je potrebné rozsirenie systému, v€as kontaktujte vyrobcu;

4.2.4 Je zakazané pripdjat zariadenia k sériovému alebo paralelnému portu, klavesnicu alebo iné vstupno-vystupné
zariadenia za chodu; a

4.2.5 Pocitat je potrebné udrZiavat v Gistote a zabranit akémukolvek vplyvu statickej elektriny na hardvérové
zariadenia.

A Poznamky: Dékladne si uchovajte priloZzeny navod, ovladace (disk) a zarucny list k

pocitacal!
4.3 Udrzba pylénu
Mechanicka €ast je neoddelitefnou su€astou zariadenia na nastavenie geometrie vSetkych Styroch kolies. Musi
zabezpecovat celistvost a ohybnost pylénu. Preto je potrebné po¢as pouzivania dodrziavat’ nasledujuce body:
A. Pylén nesmie byt poskodeny, zlomeny ani deformovany;
B. Ak je vrchna Gast pylonu vyrazne opotrebovana, véas ju vymerite, aby nedoslo k poskriabaniu rafika kolesa;
C. Pravidelne mazajte skrutkovu ty¢ a posuvnu listu, aby ste zabezpecili ich pruznost. (Obr. 4-2);

D. Pravidelne utiahnite vSetky spojovacie skrutky.

E. S pylénom zaobchadzajte opatrne. Ak sa nepouZiva, umiestnite ho na drziak a uchovavajte ho v dobrom stave, aby

nedoslo k poskodeniu, ktoré by mohlo ovplyvnit presnost merania a Zivotnost zariadenia.
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Obr. 4-2 StoZiar 4.4 Udrzba oto¢ného stola
Udrzba oto&ného stola zahffia hlavne pravidelné &istenie, mazanie a utiahnutie upeviiovacich prvkov. Postup: Otodte
otoCny stdl tak, aby horna stena smerovala nadol; odskrutkujte upeviovaciu skrutku; postupne odstrarite prst, mriezkovy
ram a spodnu stenu; vycistite hornd stenu a spodnu stenu, brasnu dosku a gulé¢kové lozisko; po naneseni mazacieho
tuku na guldckoveé lozisko namontujte vSetky diely v spravnom poradi; a potom utiahnite montaznu skrutku (obr. 4-3). Ak
je prst volny, je potrebné utiahnut upevnovaciu skrutku (obr. 4-4). Predtym, ako vozidlo vjazdi na vyrovnavaciu ploSinu,
je potrebné zasunut poistny ¢ap otoéného podstavca. Predtym, ako sa predné koleso vzdiali od otoéného podstavca, je

potrebné vozidlo pomaly zosunut z ploSiny, aby sa zabranilo poSkodeniu konstrukcie hornej steny.

(Vzhfad liatinového oto€ného stola) (Dvojdielna den

39



Ndvod na pouZitie — Aligner Invento XV

(Dvojdielna demontaz oto¢ného stola z ocelového plechu)  (Oto€na ploSina z ocelového plechu Roto)

Vysokokvalitny oto€ny tanier zo zliatiny Specialny prechodovy blok
4.5 Udrzba tela stipika

Telo zdvihacieho stipika vyzaduje pravidelné &istenie a mazanie.

A Poznamky: Za normalnych prevadzkovych podmienok nas mozu pouZivatelia kontaktovat v pripade

akychkolvek poruch suvisiacich so zariadenim, alebo nasa spolo¢nost méze poverit personal, aby sa o poruchy
postaral. Takzvané poruchy za
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beZnych prevadzkovych podmienok sa vztahuju na prirodzené poskodenia vznikajuce za beznych prevadzkovych
podmienok bez akychkolvek umyselnych chyb alebo nedbanlivosti beznych pouzivatelov: t. j. neprirodzené
opotrebenie spdsobené nie nespravnou obsluhou zo strany pouZzivatefov, demontazou zo strany pouzivatefov alebo

generalnou opravou.
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